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Czujnik stanu pasa startowego RCM511W  zostat
zaprojektowany do pomiaru grubosci warstwy wody do 15
mm i jest pomocny w ocenie Runway Condition Code dla
Global Reporting Format (GRF). Dla petnego raportowania
stanu pasa startowego - RCM511W moze by¢ uzywany
razem z RCM511 - czujnikiem do monitorowania stanu
nawierzchni i RTD411 czujnikiem  temperatury
nawierzchni i punktu rosy. Niewielkich rozmiarow
RCM511W oferuje ulepszony pomiar grubosci warstwy.
Czujnik mozna zainstalowac¢ na pojezdzie, aby Sledzi¢ w
czasie rzeczywistym grubosci warstwy wody. RCM511W
wykrywa nastepujace typy zanieczyszczen:

e Suche
e Mokre

Gdy RCM511W jest uzywany samodzielnie, bez RCM511,
stan nawierzchni jest raportowany jako Mokre z niezerowg
gruboscig warstwy wody, jezeli zanieczyszczenie jest
zamarzniete. Aplikacja do pomiaru przyczepnosci opony
przy hamowaniu jest zintegrowana z tym samym
interfejsem uzytkownika RCM Mobile (aplikacja na
Android), aby umozliwi¢ pomiar przyczepnosci opony przy
hamowaniu. Wyniki s przekazywane na wybrane serwery.
Wszystkie dane mozna przegladaé na  stronie
https://roadweather.online w interfejsie mapy.
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Cechy i korzysci:

- mobilny pomiar warstwy wody zdalnym
czujnikiem optycznym
- wysoka doktadnos¢ i rozdzielczosc
- pomiar:
e zanieczyszczen typu Suche i Mokre
e grubosci warstwy wody
e przyczepnos$c opony przy hamowaniu
e temperatury nawierzchni (opcja)
o temperatury punktu rosy (opcja)

- solidna konstrukcja:
e brak ruchomych i zuzywajacych sie
czesci
- niewielki rozmiar utatwia instalacje
- wyjscie szeregowe RS-232 lub Bluetooth
- wejscie zasilania 9-30 VDC

- transmisja danych do telefonu
komorkowego, komputera lub  innych
systemow

- zdjecia nawierzchni wykonane recznie, w
wybranych odstepach czasu i w wybranych
lokalizacjach

- grubos¢ warstwy wody dla Runway Condition
Code (RWYCC) Global Reporting Format (GRF)
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Zrzut ekranu interfejsu uzytkownika w
telefonie komoérkowym w warunkach
zasniezonej (szary), oblodzonej (czerwony), z
btotem posniegowym (purpurowy), mokrej
(niebieski) i wilgotnej (ciemnoniebieski)
nawierzchni przy uzyciu RCM511W wraz z
RCM511 i RTD411(12C).

Zrzut ekranu podczas korzystania z RCM511W
razem z RTD411(I2C). Odczyty przedstawione
duzg czcionkg pokazuja grubos¢ warstwy
wody w mm lub jednostkach imperialnych.

+ @

Oznaczone kolorami odczyty grubosci
warstwy wody zmierzone przez RCM511W na
lotnisku, wyswietlone na interfejsie mapy
https://roadweather.online.

RCM511 wraz z czujnikami RCM511W i
RTD411(12C) zamocowane za pomocg
magnesow na drzwiach pojazdu

Typ czujnika:
Wymiary:

Materiat:

Kabel:

Zasilanie:

Zuzycie energii:
Zakres temperatur:
Rozdzielczos¢ grub.:
Dokfadnos¢ grub.:
Przyczepnos¢ opony:
Wyjscie:

Instalacja:

Interfejs uzytkownika:

Specyfikacja RCM511 W:

Czujnik stanu pasa startowego RCM511W

Dtugos$¢ 70 mm, srednica 50 mm, waga 230 g (tylko czujnik)

Aluminiowa obudowa

Czteropinowe ztgqcze M8 do zasilania i transmisji danych

9 ... 30 VDC, zasilanie ze ztacza oswietlenia przyczepy lub zapalniczki sam.
Okoto 1W

-40 ... +60°C

0,01 mm, zakres od 0 do 15 mm

0,1do 1,0 mm, 10% powyzej 10,0 mm

Pomiar przyczepnosci opony przy hamowaniu w Aplikacji RCM Mobile
iTTL-USB, interfejs szeregowy RS-232 |lub Bluetooth

mocowanie za pomocg magnesow, do zaczepu przyczepy, do przedniego
haka holowniczego lub za pomocg $rub

Potgczenie Bluetooth z telefonem komdrkowym. Dane sg prezentowane na
mapie: https://roadweather.online

Przedstawiciel:
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