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Czujnik stanu nawierzchni pasa startowego RCM511
zostat zaprojektowany jako narzedzie do kontroli
jakosci i optymalizacji zimowego utrzymania. Czujnik
nadaje sie rowniez do raportowania stanu pasa
drogowego. Niewielkich rozmiarow RCM511 oferuje
ulepszong analize nawierzchni i pomiar grubosci
warstwy. Czujnik mozna zainstalowaé na pojezdzie,
aby $ledzi¢ w czasie rzeczywistym stan nawierzchni i
przyczepno$¢ opony do nawierzchni. RCM511
wykrywa wszystkie typowe stany nawierzchni:

e Sucha (kolor linii zielony)

e Wilgotna (ciemnoniebieski)

e Mokra (jasnoniebieski)

¢ Bloto posniegowe (purpurowy)
e Zasniezona (biaty/szary)

e Oblodzona (czerwony)

Czujnik RCM511 mierzy réwniez grubos¢ warstwy
wody w utamkach milimetra do 5 mm. Pomiary
stanu nawierzchni i iloéci wody/lodu sg
wykorzystywane do oszacowania wspotczynnika
przyczepnosci. Aplikacja do pomiaru przyczepnosci
do nawierzchni podczas hamowania jest
zintegrowana z interfejsem uzytkownika w telefonie
komorkowym w celu walidacji modelu wspétczynnika
tarcia. Wyniki sg przekazywane na wybrane
serwery. Wszystkie dane mozna przegladac na
stronie https://roadweather.online w interfejsie
mapy.
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Czujnik stanu pasa startowego RCM511

Cechy i korzysci:
- mobilny pomiar z optycznym czujnikiem
zdalnym
- wysoka doktadnosc i rozdzielczosc
- pomiar:
e stanu nawierzchni
e grubosci warstwy zanieczyszczen
e przyczepnos¢ do nawierzchni
e temperatury nawierzchni (opcja)
e temperatury punktu rosy (opcja)

- solidna konstrukcja:
e brak ruchomych i zuzywajacych
sie czesci
- niewielki rozmiar utatwia instalacje
- wyjécie szeregowe RS-232 lub Bluetooth
- wejécie zasilania 9-30 VDC

- transmisja danych do telefonu
komorkowego, komputera lub innych
systemow

- zdjecia nawierzchni wykonywane
recznie, w ustalonych odstepach czasu i w
wybranych lokalizacjach

- pomiar stanu nawierzchni pasa
startowego na potrzeby Globalnego
Formatu Raportowania (GRF)
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Zrzut ekranu interfejsu uzytkownika w
telefonie komdrkowym z systemem Android
w warunkach zasniezonej (szary), oblodzonej
(czerwony), z btotem posniegowym
(purpurowy), mokrej (niebieski) i wilgotnej
(ciemnoniebieski) nawierzchni. Punkty
oznaczone kolorem zottym zostaty zmierzone
przez miernik przyczepnosci opony do
nawierzchni oparty na przyspieszeniu,
zainstalowany w tym samym telefonie
komorkowym.
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Zrzut ekranu interfejsu uzytkownika systemu
Android w warunkach btota posniegowego,
oblodzenia, mokrej i suchej nawierzchni
(purpurowa / czerwona/niebieska/zielona
gruba linia oznaczajaca stan nawierzchni).
Zotta linia pokazuje temperature nawierzchni,
a niebieska warstwe wody. Liczba 0,32 to
biezaca wartos¢ przyczepnosci do
nawierzchni. Kolorowy stupek wskazuje stan
nawierzchni lub przyczepnos$¢ do nawierzchni.

Oznaczony kolorami stan nawierzchni
zmierzony przez RCM511 na lotnisku
Miedzynarodowy port lotniczy Minneapolis-St.
Paul umieszczony na serwerze
https://roadweather.online. Odcienie
czerwieni, zofci i zieleni odpowiadajg
wspotczynnikowi tarcia od 0,20 do 0,80.
Sekcja ponizej mapy przedstawia zmierzone
parametry liczbowe w formie wykresu.

Specyfikacja RCM511
Typ czujnika:

Rozdzielczos¢ grub.:
Dokfadnos¢ grub.:
Rozdziel.przyczepnosci: 0,01

Czujnik stanu drogi RCM511

Wymiary: Dtugos¢ 70 mm, srednica 50 mm, waga 230 g (tylko czujnik)

Materiat: Aluminiowa obudowa

Kabel: Czteropinowe ztgqcze M8 do zasilania i transmisji danych

Zasilanie: 9 ... 30 VDC, zasilanie ze ztacza oswietlenia przyczepy lub zapalniczki sam.
Zuzycie energii: Okoto 1W

Zakres temperatur: -40 ... +60°C

0,01 mm, zakres od 0 do 5 mm
0,1do 1,0 mm, 10% powyzej 1,0 mm

Dokt. przyczepnosci:
Wyjscie:
Instalacja:

Interfejs uzytkownika:

0,10 jako odchylenie standardowe w poréwnaniu z wzorcem tarcia podczas hamowania
Interfejs szeregowy RS-232 lub Bluetooth

Do przegubu kulowego zaczepu przyczepy, za pomocg magneséw, do przedniego haka
holowniczego lub za pomocg $rub

Potgczenie Bluetooth z telefonem komdrkowym. Ten sam telefon jest uzywany do
uruchamiania aplikacji do pomiaru przyczepnosci do nawierzchni podczas hamowania w
celu pomiaru tarcia bezwzglednego dla celéw poréwnawczych.

Dane sg przekazywane do Road Condition Map: https://roadweather.online i lub do
lokalnego serwera

Przedstawiciel:
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